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...going one step further

Wegaufnehmer FW 1021534

Bedienungsanleitung
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1. Beschreibung e Automatische Sensorboxerkennung abwar-

ten.
Wegaufnehmer in Sensorbox mit eingebautem
Prazisionspotenziometer und drehbarer Schnur-
rolle zur Wegaufnahme Uber eine Schnur. Geeig- :
net zur Aufzeichnung periodischer bzw. oszillie- 3. Technische Daten
render Bewegungen, die sich mittels Schnur auf Innendurchmesser
die Schnurrolle Gbertragen lassen, ohne das Pra- der Schnurrolle: 22 mm
zisionspotenziometer an den Endanschlagen zu
stark zu belassten. Max. Wegaufnahme: 61 mm
Automatische Wegaufnehmererkennung durch Wegauflosung: 0,3 mm
die von 3B vertriebenen CMA Interfaces. Messwertaufnehmer: Prazisionspotenzio-
meter auf
Drahtbasis
. Drehwinkel des
2. Bedienung Messwertaufnehmers: 320°

e Experiment aufbauen und Wegaufnehmer Widerstandsanderung: 10 kQ/44 mm

einbeziehen. Fur Dauerbetrieb
e Nullpunkt so wahlen, dass die Endanschlage maximal zulassige

des Wegaufnehmes moglichst nicht erreicht Verstelldrehzahl: 1 Umdrehung/s

werden. Maximal zulassiges
e Interface einschalten b.z.W. mit dem Rech- Drehmoment an den

ner verbinden und die Coach Software star- Endanschlagen 100 Ncm

ten. Den Wegaufnehmer per Sensorkabel an
einen der analogen Eingange des Interfaces
anschlieRen.
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4. Lieferumfang

Wegaufnehmer FW

Stativstab mit Gewinde, 120 mm
Nylonschnur, 1 m, 1 mm @
Bedienungsanleitung

Zusatzlich erforderlich:

1

Sensorkabel 1021514

5. Experimentierbeispiel

Aufzeichnung des pV-Diagramms des Stir-
ling-Motors G mittels WiLab und Coach 7
Software

Bendtigte Gerate:

1 Stirling-Motor G 1002594
1 WiLab 1022284
1 Wegaufnehmer FW 1021534
1 Relativ-Drucksensor FW

+1000 hPa 1021533
2 Sensorkabel 1021514
1 Sensorenhalter zum

Stirling-Motor G 1008500

1 DC-Netzgerat 20 V @ 115V 1003311
oder
1 DC-Netzgerat 20 V @ 230 V 1003312

1 Satz Experimentierkabel

1002843

1 Coach 7 Lizenz

Experiment gemaR Fig. 1 aufbauen.

Faden gemaR Fig. 2 um die Schnurrolle des
Wegaufnehmers winden.

WilLab mit dem Rechner verbinden, die
Coach 7 Software und eine entsprechenden
Activity zum Stirling Motor G starten.

DC-Motor des Stirling-Motors an das DC-
Netzgerat anschlieBen und Ausgangsspan-
nung 6 V flr eine mittlere Antriebsdrehzahl
des Stirling-Motors einstellen.

Stirling-Motor nur kurzzeitig bei hohen Dreh-
zahlen laufen lassen, um den Wegaufnehmer
nicht zu uberlasten.

6. Entsorgung

Die Verpackung ist bei den drtlichen Recyc-
lingstellen zu entsorgen.

Sofern das  Gerat
selbst verschrottet wer-
den soll, so gehort die-
ses nicht in den norma-
len Hausmill. Es sind
die lokalen Vorschriften
zur Entsorgung von
Elektroschrott  einzu-
halten.

Fig. 1 Experimentieraufbau zur Aufzeichnung des pV-Diagramms des Stirling-Motors G
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Fig. 2 Montage des Fadens auf der Schnurrolle des Wegaufnehmers

P-V-Diagram
QEREES

Fig. 3 Aufzeichnung des pV-Diagramms des Stirling-Motors G mit WiLab und Coach 7.
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